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B C DT B H 25 -
Perceived
Behavioral Control

B 1 ETERITENE R
Table 1 Theory of Planned Behavior
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WY R R P AR EITIIEL RFENFEET S, AT
X, ETEEES S IR TFHOBRERD, HHNTR
FHEAD 2 UL OB AIZ W TTEHED KX R KRFA
iz 2 X< AT HALE X TR LEER L, i
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DORWET N, 0L EFYTEHEYDENET L E X
nTn5.

WAEZ EF5Z 2T HME L S20BMEIRIC X
LHETNOHBITAREGHEOI L S TBY, AFTitL
7E RN KT DITEIE T LD ELEIIN 20 REEL HERICE
i 7=,

6. ETIDEE

K 212R LIz S AR /T 5 S 2580k L NRFAfT &

(T3, £EHNCTETLEELRTD.

6.1l RERNER

TENCK T 2 REE  (Attitude) 72> 5 KEIAH Sz 82
FEERLE, X207 o tEEFICHEDLDARNW L
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ITENCKRIT 2B HEF = V7 ¢ xR & U CRGER BT 2 1 0
THIEOEBII/ NI NI LRI NI
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BBy F—IT ORELEEINTEY, BFEIZOWTTE
BRRIICAR YT 4 7 REEE LWL DT B34 T AR
BT A REMEN B D .

7.%5¢EH

AR OFTA EERNEATH D Z L TEREF =
V74427 v RREOERICEN D D & DIRGRZRE
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AWK ZEBFAT 2568 2 RIATEHTT LV ORH &
R & FEhE L 7=,
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0.062)CHIATE DL Z LE/RLT.

ETFNREROFER, tX2) T A HESLTTANVERE
WEBEEND Z L, HRNCEEIE E Vo T EBEITICRD
AT — 7 RNV —IZHTHEMROBRIZL > TENS LY
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Q78920 O |¥BAOT—42LHEBENSMLEHRICERESLD Q13.4 B OBREBETRTITITHHSAEL
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R |BAaTfzE LTOEREF1) T REEBAATIREENMILIERT
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K2 AFNI—UTHNERFHFE sy
AOX R
Table 2 Factor loading matrix, contribution of
factor and

(1) Attitude [Z2h b DR /3K —
(1) Factor pattern on Attitude

(3) NormiZ7b A ERF/F—2
(3) Factor pattern on Norm

AT1 AT3 AT4 AT2
1
HILE 86 5 LHeh |REEEAH |SPEED
Q7.10 0.956 0.045 -0.05 0.054
Q7.9 0.938 0.008] -0.003| -0.006
Q711 0.938 0.001] -0.013 0.024
Q78 0.852| -0.018 0.01] -0.037
Q717 0.525| -0.039 0.337] -0.128
Q7.20 0.481 -0.113 0.246]  -0.066
Q75 -0.005 0.83| -0.033 0.06
Q7.4 0.034|  0.749 0.054| -0.053
Q76 0.081 0.714 0.143] -0.127
Q7.1 -0.036]  0.585 -0.15 0.052
Q7.7 -0.146]  0.483| -0.112 0.054
Q7.14 -0.031 0.029 0.85 0.088
Q7.13 0.088 0.047| 0.826| -0.089
Q7.12 -0.034] -0.074] 0.729 0.139
Q7.15 -0.02 0.043 0.011 0.909
Q7.16 0.062 -0.08 0.135|  0.688
Q7.18 0.072] -0.174| -0.043| 0.535
RAFHES 4.125 2437 2.377 1.736
HAFHEE5E 0.243 0.143 0.14 0.102
REFSE 0.243 0.386 0.526 0.628
Z%;;"W) 0.93 0.80 0.85 0.77
(2) ControliZ»Db B E /34—
(2) Factor pattern on Control
Cl c2 c3 C5 C4
EFa gsose lermm (T2 (-
TAHEE BE  |LE TAHE wE
ik B e -~ pEE |7
Q8_10 0.984| -0.032 0.018 0.006] -0.011
Qs8_11 0.96] -0.032 -0.01] -0.012 0.001
Q8.9 0.939 0.01 0.006] -0.036 0.002
Q8.8 0.836 0.044| -0.026 0.008 0.002
Q8 20 0.46 0.285  -0.049 0.037 0.184
Q8 17 0.449 0.322 0.061 0.011 0.216
Q813 0.031 0.991 -0.008]  -0.009 -0.08
Q8 14 0.006]  0.846 0.003 0.013 0.081
Q8_12 -0.042] 0.773| -0.018] -0.045 0.163
Q8.5 -0.034| -0.048] 0.851 -0.005 0.053
Q8. 4 0.03| -0.004] 0.821 0.006 0.027
Q8.6 0.111 0.165|  0.661 -0.023 -0.19
Q8_7 -0.135 0.003|  0.556 0.012 0.032
Q8_1 -0.043] -0.207] 0.523 0.097] -0.043
Q132 -0.024 0.053 0.014 0.94 0.014
Q133 -0.017] -0.084| -0.047| 0.823 0.005
Q131 0.058 0.024 0.045] 0.777| -0.064
Q13.4 -0.09] -0072] -0.023] 0.459 0.094
Q8_15 -0.068 0.073 0.065 -006| 0.814
Q8_16 0.009 0.056] -0.083 0.001 0.79
Q8_18 0.209] -0.063] -0.027 0.023|  0.679
RAFEE 4.189 2.883 2.471 243 2.163
AFEF5E 0.199 0.137 0.118 0.116 0.103
REBEFE5E 0.199 0.337 0.454 057 0.673
Z%&“”]@ 0.94 0.93 0.81 0.83 0.83

g

N1 N4 N2 N3 N5
; <
TimE |pamE [HEHE T i
MEE S |5 tEHN |REEN [FFED
Q9.10 0.972 0.029 —-0.004 -0.022 0.017
Q9 11 0.954 -0.019 0.035 -0.057 0.038
Q99 0.944 -0.013 0.01 -0.002 -0.017
Q9 8 0.856 0.012 -0.049 0.057 -0.034
Q9 17 0.553 -0.06 0.05 0.309 -0.025
Q103 0.048 0.936 -0.003 0.031 -0.001
Q102 0.013 0.854 0.039 0.025 0.029
Q101 —-0.02 0.674 0.023 —0.031 —0.042
Q105 -0.105 0.594 0.011 -0.024 -0.054
Q10 4 -0.083 0.561 -0.116 —0.089 -0.104
Q95 -0.014 -0.016 0.928 -0.028 0.031
Q9 4 0.05 0.046 0.837 -0.02 -0.009
Q9 6 0.068 -0.05 0.774 0.148 -0.175
Q9 7 -0.176 0.17 0.52 -0.066 0.06
Q9.1 -0.122 0.178 0.488 -0.228 0.112
Q9 13 0.035 0.001 0.003 0.923 -0.07
Q9 12 —-0.054 0.004 —0.047 0.85 0.078
Q9 14 0.03 -0.016 0.051 0.814 0.127
Q9 15 -0.033 -0.015 -0.011 0.016 0.78
Q9.16 0.025 -0.07 -0.031 0.087 0.728
Q9 18 0.187 0.052 -0.12 0.085 0.452
AFHFS 4.063 2.966 2.791 2.676 1.547
BA¥EHE 0.193 0.141 0.133 0.127 0.074
REHFER 0.193 0.335 0.468 0.595 0.669
1= A1)
o B 0.95 0.87 0.85 0.91 0.74
(4) IntentioniZ2 b BHEF N HF—
(4) Factor pattern on Intention
IN1 IN3 IN2
HBiSEW |BCHE 42
CEBR IR ST
i ffe i
Q12 4 0.911 0.066 0.053
Q122 0.863 0.013 -0.028
Q123 0.84 0.059 0.133
Q126 0.695 -0.148 -0.124
Qi12.1 0.693 -0.182 -0.041
Q125 0.522 -0.294 -0.149
Q128 0.037 0.951 -0.032
Q127 -0.134 0.713 -0.027
Q129 —-0.038 0.586 —0.006
Qi1 1 0.029 —0.04 0.753
Qi1 2 0.026 -0.027 0.721
Q115 —-0.029 -0.029 0.629
EF¥HES 3.766 2.143 1.541
EF¥H5E 0314 0.179 0.128
REFSE 0.314 0.492 0.621
A= AVL0)
o M 0.92 0.75 0.82
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Figure 2 Path diagram
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Figure 3 Path coefficient, factor loading, and coefficient of determination (R2)
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Table 4 Factor loading and error correlation other than described in Figure 3

control norm attitude intention behavior
C1|Q8 8 0.868 N1]Q9 8 0.891 AT1|Q7.8 0.874 IN1|Q12_1 0.902 Q16_1 0.626
Q89 0.967 Q99 0.956 Q79 0.943 Q12 2 0.897 Q16 2 0.933
Q8_10 0.940 Q9_10 0.923 Q710 0.925 Q123 0.790 Q163 0.687
Q8 11 0.920 Q9 11 0.899 Q711 0.929 Q12 4 0.841 Q16 4 0.496
Q8 17 0.672 Q9 17 0.758 Q717 0.802 Q125 0.731
Q8 20 0.707 Q12 9 0.440 Q720 0.640 Q12 6 0.788
C2|Q8 12 0.847 N2|Q9_1 0.524 AT2|Q7 1 0.652 IN3|Q12 7 0.871
Q8 13 0.927 Q9 4 0.857 Q7.4 0.784 Q128 0.892
Q8 14 0.895 Q95 0.884 Q75 0.819 Q12 9 0.489 Q8 10 Q8 11| 0.444
Q9.6 0.767 Q7.6 0.769 Q817 Q8 20 0.432
C3|Q8 1 0.657 Q9 7 0.549 Q77 0.466 IN2|Q11_1 0.750 Q9 10 Q9 11| 0.431
Q8 4 0.819 Q112 0.720 Q104 Q10 5[ 0.552
Q8 5 0.857 N3|Q9 12 0.831 AT3|Q7 12 0.724 Q115 0.614 Q123 Q12 4| 0.461
Q8 6 0.702 Q9 13 0.900 Q713 0.839 Q125 Q12 6| 0.465
Q8 7 0.560 Q9 14 0.868 Q714 0.836 Q163 Q16.4[ 0.325
C4|Q8_15 0.855 N4[Q10_1 0.710 AT4|Q7_15 0.784
Q8 16 0.861 Q102 0.881 Q716 0.794
Q8 18 0.711 Q103 0.910 Q718 0.566
Q10 4 0.546
C5|Q13 1 0.732 Q105 0.603
Q13 2 0.918
Q13 3 0.835 N5|Q9_15 0.761
Q13 4 0.466 Q9_16 0.853
Q918 0.551

UM RS, SR IRMT ORE T S 2 R8s L ORI A&, AN OKREIIRERKE RS
272 21T CLED QE8D~ AL, K 212HBWT C17nE Q8_8IZHINNT/SADRFARTH D
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