
2012 年総合大会 RRRC 研企画セッション(予定) 
 

1. 開催日時：2012 年 3 月 20 日（火）～23 日（金） 

2. 開催場所：岡山大学 津島キャンパス（岡山市） 

3. 企画セッション： 

① パネルセッション 

 タイトル：高信頼性無線と高信頼性無線制御が実現できたなら  

 オーガナイザ：片山正昭（名大） 

 プログラム(3 月 21 日) 

座長：片山正昭（名大） 

— 1300-1303 座長挨拶 

— 1303-1420 Part-I  発表 

   「制御通信の高信頼性化の意義と,それによって考えられる新しいアプリケーション（夢） 

(1) 青柳 靖（古河電工） 

(2) 川崎 邦弘（鉄道総合技術研究所） 

(3) 貞清 一浩（清水建設） 

(4) 竹林 知善（富士通研究所） 

(5) 田中 宏和（東芝） 

(6) 宮下 充史（電力中央研究所） 

(7) 山本 秀樹（オムロン） 

— 1420-1430  休憩 

— 1430-1600  Part-II パネルディスカッション 

— 1430-1515 発表 

(8) 李 還幇（情報通信研究機構） 

   (9) 原 晋介（大阪市立大学） 

  (10) 河野 隆二（横浜国立大学） 

— 1515-1600  全体討議 

 

② 公募シンポジウムセッション 

 タイトル：高信頼制御を支える無線通信技術 

 オーガナイザ：李還幇（情報通信研究機構）／ 杉本千佳（横浜国立大学） 

 プログラム(3 月 22 日) 

■座長：林 和則（京大） 

(1). 9:30-9:55 

服部晋悟，小林健太郎，岡田啓，片山正昭（名大） 

無線フィードバック制御のための前方誤り訂正手法に関する一検討 

(2). 9:55-10:20 

高橋良介，杉本千佳，河野隆二（横浜国大） 

無線制御通信のための効率的 MAC プロトコルの検討 



(3). 10:20-10:45 

二ツ木友彦，杉本千佳，河野隆二（横浜国大） 

不安定極をもつ無線フィードバック制御系のための HARQ 誤り制御法の研究 

(4). 10:45-11:10 

渡辺勇太，杉本千佳，河野隆二（横浜国大） 

複数制御機器の協調動作のためのダイバーシチ利得による高信頼無線制御に関する研究 

(5). 11:10-11:35 

岩倉亮，山末耕太郎，杉本千佳，河野隆二 (横浜国大) 

移動ロボットにおける位置推定と情報通信を同時に行うためのパケット構成の研究 

 

■座長：李 還幇（情報通信研究機構） 

(6). 13:00-13:25 

久保 亮吾（慶大），元井直樹（横浜国大） 

高信頼ハプティック通信のための情報結合を考慮したマルチラテラル制御 

(7). 13:25-13:50  

小林孝一，平石邦彦（北陸先端科技大） 

1 ステップ予測区間の最適化による Self-Triggered 制御 

(8). 13:50-14:15 

藤原通哉，原晋介（大阪市大） 

制御における無線通信の利点を利用した CSMA 方式のバックオフ時間制御法 

(9). 14:15-14:40  

久保正樹，原晋介（大阪市大） 

複数台の協調ノード選択による無線マルチホップ通信の高信頼性化 

(10). 14:40-15:05  

伴弘司，岡智広，北沢祥一，中本成洋，小林聖（ATR），清水聡（OKI），原美永子（NTT） 

ICT 機器内ハーネスのワイヤレス化技術とその適用性 


