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あらましあらましあらましあらまし  計算機ハードウェア及びシミュレーションアルゴリズムの発達により，電磁界シミュレーションを適用してレー

ダ断面積（RCS）を求めることが容易となってきている．シミュレーション値の計算精度を確認するためには，測定値による検

証が必要である．本報告では，周波数 18 GHzでシミュレーションした飛行機の縮尺模型のモノスタティック RCS値と電波暗室

における測定値を比較する．測定では，ベクトルネットワークアナライザーを使用して，周波数変調信号を送信し，受信信号を

フーリエ変換して時間領域信号とし，適切なタイムゲートをかけることにより不要波を除去した．その結果，シミュレーション

値と測定値の詳細な比較が可能となった．  
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Abstract  In accordance with advances of calculation abilities of personal computer and simulation algorithms, the radar 

cross section (RCS) calculations become convenient. It is very important to verify the accuracy of a calculated value by 
measurement. In this paper, calculated monostatic RCS values at 18 GHz are compared with measured results. As a study 

object, a small airplane model with approximately 300 mm length is employed. In measurements, frequency modulation signal 

is transmitted and received signal is Fourier transformed. Then, time domain signal are obtained and the objective signal can be 

easily distinguished from unwanted interferences. As a result, highly detailed comparisons between calculated results become 

possible. 
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1. まえがきまえがきまえがきまえがき

近年，計算機の高性能化や電磁界シミュレーション

のアルゴリズムの改良により，飛行機等のレーダ断面

積 (Radar Cross Section ; RCS)の研究が身近なものにな

ってきた [1]-[3]．   

RCS計算では，金属等の表面電流が散乱源となるた

め，電流計算を正確に行うことができるモーメント法

（Method of Moments : MoM）が主に利用される．最近

は高速演算を行うために，高速多重極法（Multilevel 

Fast Multipole Method : MLFMM） [4]や高次基底関数

（Higher Order Basis Functions : HOBF） [5][6]のアルゴ

リズムが開発されている．  
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