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Development of Phase Control Method  
(PAC Method and Parallel Method) for Space Solar Power System 

Katsuyuki YANO͊   Takanori NARITA͊  and  Kenichi ANMA͊ 

͊Mitsubishi Heavy Industries, Ltd.  10 Oe-cho, Minato-ku, Nagoya-shi, Aichi, 455-8515 Japan 
E-mail:  ͊{katsuyuki_yano, takanori_narita, kenichi_anma}@mhi.co.jp 

Abstract  The Space Solar Power System generates in space, and transmits power to the Earth by microwave. The Space 
Solar Power Satellite/System consists of tens of millions of panels, and since each panel is loosely coupled, it vibrates in space. 
It is necessary to adjust the phase of microwave in order to transmit the power efficiently. Then we have developed two 
methods, the PAC method and the parallel method. It is important for these methods to control the phase of microwave 
accurately and speedy. Therefore, We show that feasibility of these methods in part by examining the accuracy and the process 
speed. 

Keyword  The Space Solar Power System, Microwave, Phase Control 
 
࡟ࡵࡌࡣ࡟ࡵࡌࡣ࡟ࡵࡌࡣ࡟ࡵࡌࡣ .1  

1.1. 宇宙太陽発電システムの概要宇宙太陽発電システムの概要宇宙太陽発電システムの概要宇宙太陽発電システムの概要  
Ᏹᐂኴ㝧Ⓨ㟁࣒ࢸࢫࢩ㸦 SSPS㸸 Space Solar Power 

System㸧㸦ᅗ㸯㸧ࠊࡣ㟼Ṇ⾨ᫍ㌶㐨ୖ࡟ᒎ㛤ࡓࢀࡉኴ㝧

㟁ụ࡛Ⓨ㟁ࡓࡋ㟁ຊࣟࢡ࢖࣐ࢆἼ࡚ࡗࡼ࡟ᆅୖ࡬↓⥺

㟁ຊఏ㏦ࠊࡋᆅୖ࡛෌ࡧ㟁Ẽ࢚࡟࣮ࢠࣝࢿኚ᥮ࠊ࡚ࡋ

㟁ຊ࡚ࡋ࡜฼⏝ࠋࡿ࠶࡛ࡢࡶࡿࡍᏱᐂ✵㛫࡚࠸࠾࡟ኴ

㝧ගࡽ࠿Ⓨ㟁࡛࣮ࣥࣜࢡࠊࡵࡓࡿࡍᯤῬࣝࢿ࢚࠸࡞ࡋ

ゎỴࢆၥ㢟࣭⎔ቃၥ㢟࣮ࢠࣝࢿ࢚ࡢᑗ᮶ࠊࡾ࠶࡛࣮ࢠ

ࠋࡿ࠸࡚ࢀࡉᮇᚅ࡚ࡋ࡜࣒ࢸࢫࢩ⤥౪࣮ࢠࣝࢿ࢚ࡿࡍ  
 

1.2. 送電制御技術について送電制御技術について送電制御技術について送電制御技術について 
SSPS ࠸࠾࡟Ᏹᐂ✵㛫ࠊࡾ࠶࡛≀ᵓ㐀࡞ᕧ኱࡟㠀ᖖࡣ

⤌ࢆࣝࢿࣃ࡞ࡉᑠࡽ࠿⏤⌮ࡢ㏦㍺ࡣ࠸ࡿ࠶ᵓ㐀ୖࡣ࡚  
༓୓ᩘࡣᯛᩘ⥲ࡢࣝࢿࣃࠋࡿ࠸࡚ࢀࡉᵓ⠏࡚ࡏࢃྜࡳ  

 
 

ᅗ㸯† Ᏹᐂኴ㝧Ⓨ㟁ࡢ࣒ࢸࢫࢩᴫせ  
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1.3. 本研究開発の目的本研究開発の目的本研究開発の目的本研究開発の目的  
ࢆ఩┦ไᚚࡢἼࣟࢡ࢖࣐࡚ࡏࢃྜ࡟⨨఩ࡢࣝࢿࣃ

ᐇ᪋ࡢࡇࠋࡿࡍᢏ⾡࡚࠸࠾࡟఩┦ไᚚ⢭ᗘཬࡧฎ⌮᫬

㛫ࡀ㔜せࠋࡿ࡞࡜ᮏ◊✲㛤Ⓨࠊࡣ࡚࠸࠾࡟ᡃࡢࠎᥦ᱌

ᶆ್㸦୙せἼࣞ࣋ࣝ㸸┠ࡢᏳ඲㠃ࡀᡭἲࡿࡍ 0.3W/m2

௨ୗ㸧ཬࡧຠ⋡ࡢ┠ᶆ 㸦್↓⥺㟁ຊఏ㏦ຠ⋡ࡢపୗ㔞㸸

1㸣௨ୗ㸧ࢆ࡜ࡇࡍࡓ‶ࢆᐇドࠋࡿࡍ  
 

2. ㏦㟁ไᚚᢏ⾡㸦㏦㟁ไᚚᢏ⾡㸦㏦㟁ไᚚᢏ⾡㸦㏦㟁ไᚚᢏ⾡㸦PAC ἲ࣭୪ิ໬ἲ㸧ࡢ㛤Ⓨἲ࣭୪ิ໬ἲ㸧ࡢ㛤Ⓨἲ࣭୪ิ໬ἲ㸧ࡢ㛤Ⓨἲ࣭୪ิ໬ἲ㸧ࡢ㛤Ⓨ  

2.1. 基本原理基本原理基本原理基本原理  
ᡃࡣࠎ㏦㟁ไᚚᢏ⾡࡚ࡋ࡜ PAC㸦Position and Angle 

Collection㸸఩⨨࣭ゅᗘ⿵ṇ㸧ἲ࡜୪ิ໬ἲࡢ 2 ᥦࢆࡘ

᱌ࠊࡋ㛤Ⓨࠋࡿ࠸࡚ࡗ⾜ࢆ㹎㸿㹁ἲࠊࡣᆅୖࣃࡢࡽ࠿

ࣃࡿࡅ࠾࡟ࣝࢿࣃⓎ㏦㟁ྛࠊ࡚ࡋ⏝฼ࢆಙྕࢺࢵࣟ࢖

ゅᗘࠊ┦㐩఩฿ࡢಙྕࢺࢵࣟ࢖

1)
ࢆࡽࢀࡑࠊࡋฟ᳨ࢆ

ᇶྛ࡟Ⓨ㏦㟁ࣟࢡ࢖࣐ࡢࣝࢿࣃἼࡢ఩┦ᕪࡽ࠿఩⨨ࢬ

࢖࣐ࡢࣝࢿࣃⓎ㏦㟁ྛࡅࡔศࡿ࠸࡚ࣞࢬࠊࡋ᥎ᐃࢆࣞ

ࠋ㸦ᅗ㸱㸧ࡿ࠶᪉ἲ࡛ࡿࡍṇ⿵ࢆ┦఩ࡢἼࣟࢡ  
୪ิ໬ἲࠊࡣⓎ㏦㟁ࣝࢿࣃẖ࡟㏦㟁⏝ࣟࢡ࢖࣐ࡢἼࡢ

఩┦ኚㄪཷࠊ࠸࡞⾜ࢆ㟁ഃ࡛ᇶ‽ࡿ࡞࡜࿘Ἴᩘ࢖࣐ࡢ

࣐ࡓࡗ⾜ࢆ఩┦ኚㄪࠊ࡜ࡿࡍࢆࡏࢃྜࡡ㔜ࡢ࡜Ἴࣟࢡ

ࠊࡅࡔ఩┦ᕪศࡢ࡜Ἴࣟࢡ࢖࣐ࡿ࡞࡜‽ᇶࠊ࡜Ἴࣟࢡ࢖

ኚㄪ࿘Ἴᩘ࡟ฟຊࡀⓎ⏕ࡿࡍཎ⌮ࢆ฼⏝ࠊ࡚ࡋⓎ㏦㟁

ᕪࡓࡋฟ᳨ࠊࡋฟ᳨ࢆ఩┦ᕪࡢἼࣟࢡ࢖࣐ࡢẖࣝࢿࣃ

ศྛࡅࡔⓎ㏦㟁ࣟࢡ࢖࣐ࡢࣝࢿࣃἼࡢ఩┦ࢆ⿵ṇࡿࡍ

᪉ἲ࡛ࡿ࠶㸦ᅗ㸲㸧ࡢࡇࠋ᪉ᘧࡣி㒔኱Ꮫࡢ࡜ඹྠ◊✲

ࠋࡓࡗ⾜ࢆウ᳨࡚࠸࠾࡟  
 

 
 
 
 
 
 

 
 

 
 

 

 
 

 

2.2. 位相制御精度の実証位相制御精度の実証位相制御精度の実証位相制御精度の実証  
ࡽࢀࡇࠊࡎࡲ 2 ᐇࡢ఩┦ไᚚ⢭ᗘ࡚ࡋ㛵࡟ᡭἲࡢࡘ

ドࠋࡓࡗ⾜ࢆ఩┦ไᚚ⢭ᗘ࡟ㄗᕪࢆⓎ⏕ࡿࡏࡉせᅉ࡜

ࢆಙྕࢺࢵࣟ࢖ࣃࠊࡣ࡚ࡋ A/D ኚ᥮ࡿࡍ㝿ࡢ఩┦㐜ࢀ

ᅇࠊධຊ㟁ຊㄗᕪࡿࡼ࡟ࢫࣃࢳ࣐ࣝࠊᙳ㡪ࡢࣥ࢖ࢤࡸ

㊰ෆࡢ఩┦ᅇ㌿ࡿࡼ࡟ㄗᕪ➼ࠊ࡚ࡗࡼࠋࡿࢀࡽ࠼⪄ࡀ

࡚ࡗࡼ࡟➼ࢱ࣮ࢿࢸࢵ࢔ࡸჾ┦⛣ࢆㄗᕪせᅉࡢࡽࢀࡇ

ᶍᨃࡓࡋヨ㦂౪ヨయࢆసᡂࠋࡓࡋᅗ㸳ࠊᅗ㸴࡟ PAC ἲࠊ

୪ิ໬ἲࡢᶵჾᵓᡂᅗࠊࢆᅗ㸵ࠊᅗ㸶࡟〇సࡓࡋヨ㦂

౪ヨయࡢእほࠋࡍ♧ࢆ  
 

 

 
 

 

ᅗ㸰† ㏦㟁ไᚚᢏ⾡ࡢ┠ⓗ  

ᅗ㸱† PAC ἲࡢᇶᮏཎ⌮  

ᅗ㸲† ୪ิ໬ἲࡢᇶᮏཎ⌮  

ᅗ㸳† PAC ἲᶵჾᵓᡂᅗ㸦⢭ᗘ㸧  
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周波数誤差

電気長誤差 入力電力誤差

（マルチパス）

信号誤差

（ゲイン）

※電気長誤差については、位相回転誤差の

結果から、解析的に確認を行なう。

地上受電設備を模擬軌道上の送電パネルを模擬

※電気長誤差については、位相回転誤差の結果から解析的に確認を行う※電気長誤差については、位相回転誤差の結果から解析的に確認を行う※電気長誤差については、位相回転誤差の結果から解析的に確認を行う※電気長誤差については、位相回転誤差の結果から解析的に確認を行う

 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
ಙྕࣥ࢖ࢤㄗᕪࠊ఩┦ᅇ㌿ㄗᕪࠊ࿘Ἴᩘㄗᕪࠊධຊ

㟁ຊㄗᕪࠊ㟁Ẽ㛗ㄗᕪࡢ㸳ࡢࡘㄗᕪࢆኚືࠊࡏࡉ఩┦

ไᚚ⢭ᗘࡢㄗᕪࢆィ ࠋࡓࡋ⾲㸯ࠊ⾲㸰࡟ PAC ἲࠊ୪

ิ໬ἲࡢࢀࡒࢀࡑヨ㦂⤖ᯝࠋࡍ♧ࢆ  
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
㸳ࡢࡘㄗᕪ࡟㛵࡚ࡋ஧஌ᖹ᪉᰿㸦RSS㸧࡛ホ౯ࢆ⾜

ࡣ఩┦ไᚚ⢭ᗘࠊࢁࡇ࡜ࡓࡗ PAC ἲ࡛ ୪ิ໬ࠊ8.2°

ἲ࡛ ศ㓄ჾࡸࣉࣥ࢔ࡣ୰࡛ࡢㄗᕪせᅉࠋࡓࡗ࡞࡜2.8°

ྥࡢ⢭ᗘࠊࡃࡁ኱ࡀせ⣲ࡿࡍ㉳ᅉ࡟఩┦ᅇ㌿ㄗᕪࡢ࡛

ࠋࡿ࠶㔜せ࡛ࡀ㒊ရ㑅ᐃࡢࡽࢀࡇࡣ࡟ୖ  
 

2.3. 処理時間の実証処理時間の実証処理時間の実証処理時間の実証  
ḟࠊ࡟఩┦ไᚚࡢฎ⌮᫬㛫࡟㛵࡚ࡋᐇドࠋࡓࡗ⾜ࢆ

PAC ἲཬࡧ୪ิ໬ἲ࡛ࠊࡣ኱ࡃࡁศ࡚ࡅ㸰ࡢࡘฎ⌮ࡀ

ィ࠺⾜ࢆ⟭ෆ㒊ィ࡚ࡋ❧⊃ࡀࣝࢿࣃࡢࢀࡒࢀࡑࠋࡿ࠶

⟬ฎ⌮ࣝࢿࣃࠊ࡜㛫ྠࡢᮇࡸ᝟ሗඹ᭷ࣝࢿࣃࡢࡵࡓࡢ

㛫㏻ಙ࠺⾜ࢆ↓⥺㏻ಙฎ⌮࡛ࠊ࠾࡞ࠋࡿ࠶᭷⥺㏻ಙࢆ

౑⏝ࡣࡢ࠸࡞ࡋᏱᐂ✵㛫࡛ࣝࣈ࣮ࢣࡢ᥋⥆ฎ⌮ࡀᅔ㞴

࡜ࡇࡿࡍᶍᨃࢆࣝࢿࣃࡢ༓୓ᯛᩘࠋࡿ࠶࡛ࡵࡓࡿ࠶࡛

2ࠊࡵࡓ࠸࡞ࡁ࡛ࡣ ᯛ࡛ࣝࢿࣃࡢ PAC ἲࠊ୪ิ໬ἲࡢ

ฎ⌮ࢆᐇ᪋ࠊࡋฎ⌮᫬㛫ィ ⤖ᯝࡾࡼ඲ࡅ࠾࡟ࣝࢿࣃ

ࠋࡓࡋ⟭ィࢆฎ⌮᫬㛫ࡿ  
ᅗ㸷࡟ヨ㦂౪ヨయࡢᶵჾᵓᡂᅗࠊࢆᅗ㸯㸮࡟እほࢆ

⥺↓ࡣ㏻ಙ⥺↓ࠋࡍ♧ LAN ཬࡧ Bluetooth CPUࠊ࠸⾜࡛
ࡣ MHI 〇ࡢ⪏ᨺᑕ⥺Ᏹᐂ⏝ࢧࢵࢭࣟࣉ㸦SOI-SoC㸧ࢆ

౑⏝ࠊࡓࡲࠋࡓࡋ↓⥺㏻ಙࣔࠊ࣮ࣝࣗࢪCPU 㛫ࡢ㏻ಙ

Ἴ RS-232C CPUࠋࡓࡋ⏝౑ࢆ ࡟ PAC ἲཬࡧ୪ิ໬ἲ

࡜ࡈฎ⌮ືసࠊࡋ࣮ࣝࢺࢫࣥ࢖ࢆ࢔࢙࢘ࢺࣇࢯ⾜ᐇࡢ

ࡋ ィࢆฎ⌮᫬㛫࡛࡜ࡇࡿࡍᤄධࢆࣉࣥࢱࢫ࣒࢖ࢱ࡟

ࠋࡓ  
ィ ⤖ᯝࢆᅗ㸯㸯ࠊᅗ㸯㸰ࠋࡍ♧࡟  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

ᅗ㸴† ୪ิ໬ἲᶵჾᵓᡂᅗ㸦⢭ᗘ㸧  

ᅗ㸵† PAC ἲヨ㦂౪ヨయእほ㸦⢭ᗘ㸧  

ᅗ㸶† ୪ิ໬ἲヨ㦂౪ヨయእほ㸦⢭ᗘ㸧 

⾲㸯† PAC ἲヨ㦂⤖ᯝ  

㡯┠ ᑐ㇟㒊ရ変⟠ᡤ ヨ㦂⤖ᯝ ゎᯒண ್

㸦ཧ⪃㸧

㹆㸰㸯ᖺᗘ

ゎᯒண ್

࿘Ἴᩘኚື 㹎㹊㹍 㸮㸬㸱° 㸮㸬㸮° 㸮基㸮°

఩┦ᅇ㌿ㄗᕪ

ࠊࢧ࣑࢟ࠊศ㓄ჾࠊࣉࣥ࢔

㹇㹏ኚ᥮ჾ

㸰㸬㸳° 㸰㸬㸮° 㸱㸬㸱°

ಙྕㄗᕪ

㸦ࣥ࢖ࢤ㸧

㹇㹏ኚ᥮ჾࠊࣉࣥ࢔ 㸮㸬㸵° 㸮㸬㸮° 㸱㸬㸰°

㟁Ẽ㛗

ࣥ࢖ࣛࣉࢵࣜࢺࢫࣟࢡ࢖࣐

㸦⇕⭾ᙇࡿࡼ࡟೫ᕪ㸧

㸮基㸱° 㸮㸬㸰° 㸮㸬㸰°

ィ ㄗᕪ ― １．０° ― ―

２．８° ２．０° ４．６°㹐㹑㹑

㏦㟁ไᚚᛶ⬟㸦⢭ᗘ㸧ヨ㦂ࢫ࣮ࢣ

⾲㸰† ୪ิ໬ἲヨ㦂⤖ᯝ  

ᅗ㸷† ᶵჾᵓᡂᅗ㸦ฎ⌮᫬㛫㸧  

㡯┠ ᑐ㇟㒊ရ変⟠ᡤ ヨ㦂⤖ᯝ ゎᯒண ್

㸦ཧ⪃㸧

㹆㸰㸯ᖺᗘ

ゎᯒண ್

࿘Ἴᩘኚື 㹎㹊㹍 㸮㸬㸱° 㸮㸬㸮° 㸮基㸮°

఩┦ᅇ㌿ㄗᕪ

ࠊࢧ࣑࢟ࠊศ㓄ჾࠊࣉࣥ࢔

㹇㹏ኚ᥮ჾ

㸶㸬㸮° 㸵㸬㸵° 㸶㸬㸳°

ಙྕㄗᕪ

㸦ࠊࣥ࢖ࢤ㐜ࢀ㸧

㹇㹏ኚ᥮ჾࠊࣉࣥ࢔ 㸯㸬㸱° 㸯㸬㸰° 㸱㸬㸱°

㟁Ẽ㛗

ࣥ࢖ࣛࣉࢵࣜࢺࢫࣟࢡ࢖࣐

㸦⇕⭾ᙇࡿࡼ࡟೫ᕪ㸧

㸮基㸯° 㸮㸬㸰° 㸮㸬㸰°

ィ ㄗᕪ ― １．０° ― ―

８．２° ７．８° ９．１°

ヨ㦂ࢫ࣮ࢣ ㏦㟁ไᚚᛶ⬟㸦⢭ᗘ㸧

㹐㹑㹑

ไᚚ㹎㹁

㹁㹎㹓

㸦間OI器間o秒㸧

㹇㹁㹃

㸦࢞ࢵࣂࢹ㸧

↓⥺㏻ಙ࣮ࣔࣝࣗࢪ

㸦相luetooth࣭

↓⥺補発象㸧

㹁㹎㹓

㸦間OI器間o秒㸧

↓⥺㏻ಙ࣮ࣔࣝࣗࢪ

㸦相luetooth࣭

↓⥺補発象㸧

↓⥺㏻ಙ㸦ࣝࢿࣃ㛫࣭㡿

ᇦ㛫㏻ಙࢆᶍᨃ㸧

ᐇ᪋ࢆไᚚࠊࡋ࣮ࣝࢺࢫࣥ࢖ࢆ࢔࢙࢘ࢺࣇࢯ
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↓⥺㏻ಙฎ⌮㸦Bluetoothࠊ↓⥺ LAN㸧࡜ෆ㒊ィ⟬ฎ

PACࠋࡿ࠸࡚ࡋศ㢮࡟⌮ ἲྜࡣィฎ⌮᫬㛫 90 ୪ࠊ⛊

ิ໬ἲࡣ 70 ࢀࡒࢀࡑࠋࡓࡗ࡞࡜⛊ Bluetooth ㏻ಙࠊ↓

⥺ LAN ㏻ಙࡢฎ⌮᫬㛫ࡀ㛗ࡑࡣࡽࢀࡇࠊࡾ࠾࡚ࡗ࡞ࡃ

ࡗ࡞࡜ᨭ㓄ⓗࠊࡃከࡀ㏻ಙᅇᩘ࡚࠸࠾࡟ᡭἲࡢࢀࡒࢀ

ࡀฎ⌮᫬㛫ࡃࡁ኱ࡽ࠿್ ゎᯒணࠋࡿ࠶࡛⌮ฎࡿ࠸࡚

ቑຍࠊࡀࡿ࠸࡚ࡋゎᯒࡣ࡚࠸࠾࡟㏻ಙฎ⌮࣮ࢹ࠺⾜ࢆ

୍ࠋࡓ࠸࡚ࡋ⟭ィࢆฎ⌮᫬㛫ࡽ࠿ࢺఏ㏦࣮ࣞࡧ㔞ཬࢱ

᪉࡛ࠊᮏヨ㦂ࡣ࡚࠸࠾࡟ SSPS 㐺ࡢ࡬࣒ࢸࢫࢩᑗ᮶ࡢ

ࢆ⌮ฎࡢࡵࡓࡿࡏࡉୖྥࢆಙ㢗ᛶࡢ㏻ಙࠊࡋ៖⪄ࢆ⏝

࡟ゎᯒࠊࡵࡓࡢࡑࠋ㸦㏻ಙ෌㏦ฎ⌮➼㸧ࡿ࠸࡛ࢇ㎸ࡳ⤌

ฎ⌮᫬㛫ࡿࡍ㛵࡟⌮㏻ಙฎࡃࡁ኱࡭ẚ࡟ฎ⌮᫬㛫ࡿࡼ

PACࠋࡿ࠸࡚ࡋቑຍࡀ ἲࠊ୪ิ໬ἲ࡟ࡶ࡜↓⥺㏻ಙࡢ

ฎ⌮᫬㛫ࡀ㠀ᖖ࡟኱ࠊࡽ࠿࡜ࡇ࠸ࡁ㏻ಙ᫬㛫࠶⦰▷ࡢ

ྍࡀ㧗㏿໬ࡢฎ⌮᫬㛫࡚ࡗࡼ࡟పῶࢆ㏻ಙᅇᩘࡣ࠸ࡿ

ࠋࡿ࠶࡛⬟  
 

2.4. 試験結果の評価試験結果の評価試験結果の評価試験結果の評価  
௨ୖࡽ࠿ PAC ἲཬࡧ୪ิ໬ἲࡢ㏦㟁ไᚚᛶ⬟㸦఩┦

ไᚚ⢭ᗘࠊฎ⌮᫬㛫㸧࡟❧⊃ࢀࡒࢀࡑࢆヨ㦂ᐇドࡿࡍ

SSPSࠊ࡟ḟࠋࡓࡁ࡛ࡀ࡜ࡇ ㏦㟁ไᚚࡢࡽࢀࡇࡿࡅ࠾࡟

ᛶ⬟ࠊࢆ㟁☢⏺࡚ࡗࡼ࡟ࣥࣙࢩ࣮࣑ࣞࣗࢩ୙せἼࣞ࣋

ホ౯࡛࡜ࡇࡿࡍ⟭ィࢆపୗ㔞ࡢ⋠㟁ຊఏ㏦ຠ⥺↓ࡸࣝ

Ṇ⚗ࡾධࡕ❧ࡢᆅୖࡣ࡜୙せἼࣞ࣋ࣝࠊ࡛ࡇࡇࠋࡓࡋ

༊ᇦእࡿࢀ₃ࡢ㟁Ἴࣞ࣋ࣝࢆព࿡ࠊࡋ↓⥺㟁ຊఏ㏦ຠ

ฎ⌮᫬ࠊࡋ࡞᝿≧ែ㸦఩┦ไᚚㄗᕪ⌮ࡣ࡜పୗ㔞ࡢ⋠

㛫ࡋ࡞㸧ࡢሙྜ࡜ẚ㍑ࡓࡋሙྜࡢ㏦ཷ㟁ຠ⋡ࡢపୗ㔞

ࠋࡿ࠸࡚ࡋព࿡ࢆ  
SSPS ᣺ᖜ࡚ࡋ࡜඲యࡣ 5mࠊ࿘ᮇ 14 ᫬㛫࡛᣺ື࡚ࡋ

ࡣ᣺ື⛣㏦ࡢไᚚ㛤ጞ᫬ࡾ࠾ ୰⦋ᗘࡣ㏦㟁᪉ྥࠊ90°

㸦᪥ᮏࡢ఩⨨࡟┦ᙜ㸧ࠊࡁ࡜ࡢࡇࠋࡓࡋ࡜఩┦ไᚚ⢭

ᗘ࡜ฎ⌮᫬㛫ࡓࡋ࡜ࢱ࣮࣓ࣛࣃࢆሙྜࡢ୙せἼࣞ࣋ࣝ

ᅗࠊᅗ㸯㸱ࠋࡓࡋ⟭ィࢆపୗ㔞ࡢ⋠㟁ຊఏ㏦ຠ⥺↓࡜

㸯㸲࡟ィ⟬⤖ᯝࠋࡍ♧ࢆ  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 

㹇㹁㹃㸦ࢵࣂࢹ

࢞㸧

↓⥺㏻ಙ࣮ࣔࣝࣗࢪ

㸦↓⥺㹊㸿㹌㸧

㹑㹍㹇㸫㹑㹭㹁

ᅗ㸯㸮† ヨ㦂౪ヨయእほ㸦ฎ⌮᫬㛫㸧  

ᅗ㸯㸯† PAC ἲヨ㦂⤖ᯝ㸦ฎ⌮᫬㛫㸧  

ᅗ㸯㸰† ୪ิ໬ἲヨ㦂⤖ᯝ㸦ฎ⌮᫬㛫㸧 

ᅗ㸯㸱† ୙せἼࣞ࣋ࣝィ⟬⤖ᯝ  

ᅗ㸯㸲† ↓⥺㟁ຊఏ㏦ຠ⋡ࡢపୗ㔞ィ⟬⤖ᯝ  

0 対0000 度0000 性0000 情0000 振0000 換0000 時0000 果0000 検0000 対00000

ฎ⌮᫬㛫 ｓms]

相luetooth㏻ಙ㸦ࣝࢿࣃ㛫㏻ಙ㸧

↓⥺補発象㏻ಙ㸦ࣝࢿࣃ㛫㏻ಙ㸧

ෆ㒊ィ⟬ฎ⌮

ྜィฎ⌮᫬㛫㸸振度基0⛊

ྜィฎ⌮᫬㛫㸸対基度⛊

ヨ㦂⤖ᯝ

㸦㹆度性ᖺᗘ㸧

࠿ฎ⌮௙ᵝࢱ࣮ࢹ

್ ணࡢࡽ

㸦㹆度性ᖺᗘ㸧

ฎ⌮ᐜ㔞ࢱ࣮ࢹ

್ ணࡢࡽ࠿

㸦㹆度対ᖺᗘ㸧

ྜィฎ⌮᫬㛫㸸検0基度⛊

0 対0000 度0000 性0000 情0000 振0000 換0000 時0000 果0000

ฎ⌮᫬㛫 ｓms]

↓⥺補発象㏻ಙ㸦ࣝࢿࣃ㛫㏻ಙ㸧

ᆅୖ㸫㌶㐨ୖ㛫㏻ಙ

ෆ㒊ィ⟬ฎ⌮

ྜィฎ⌮᫬㛫㸸時0基度⛊

ྜィฎ⌮᫬㛫㸸度時基対⛊

ྜィฎ⌮᫬㛫㸸対情基振⛊

ヨ㦂⤖ᯝ

㸦㹆度性ᖺᗘ㸧

ฎ⌮௙ᵝࢱ࣮ࢹ

್ ணࡢࡽ࠿

㸦㹆度性ᖺᗘ㸧

ฎ⌮ᐜ㔞ࢱ࣮ࢹ

್ ணࡢࡽ࠿

㸦㹆度対ᖺᗘ㸧

㏦㟁ไᚚᛶ⬟㸦ฎ⌮᫬㛫㸧ࠉ㸦㹱㸧

㏦㟁ไᚚᛶ⬟㸦ฎ⌮᫬㛫㸧ࠉ㸦㹱㸧
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SSPS ࡀ୙せἼࣞ࣋ࣝࡣせồ್ࡿࡅ࠾࡟ 0.3W/m2
௨

ୗࠊ↓⥺㟁ຊఏ㏦ຠ⋡ࡢపୗ㔞ࡀ 1㸣௨ୗ࡛ࠋࡿ࠶  
ヨ㦂⤖ᯝ࡛ࠊࡣ఩┦ไᚚ⢭ᗘࡣ PAC ἲࡀ ୪ࠊ8.2°

ิ໬ἲࡀ ࡣฎ⌮᫬㛫ࠊࡾ࠶2.8°࡛ PAC ἲࡀ 90 ୪ࠊ⛊

ิ໬ἲࡀ 70 2ࠊࡾࡼィ⟬⤖ᯝࠋࡿ࠶࡛⛊ ࡜ࡣᡭἲࡢࡘ

↓ࠊ୙せἼࣞ࣋ࣝࠋࡿ࠿ࢃࡀ࡜ࡇࡍࡓ‶ࢆせồ್࡟ࡶ

⥺㟁ຊఏ㏦ຠ⋡ࡢపୗ㔞ࡢィ⟬⤖ᯝࡣࡽ࠿఩┦ไᚚ⢭

ᗘࡣ 12°௨ୗࠊฎ⌮᫬㛫ࡣ 400 ⛊௨ୗ࡛ࡤࢀ࠶せồ್

‶ࢆ್ࡢࡇ࡟ࡶ࡜ࡣヨ㦂⤖ᯝࠊࡾ࠿ࢃࡀ࡜ࡇࡍࡓ‶ࢆ

㊊ࠋࡿ࠸࡚ࡋ௨ୖ᳨ࡢウࡽ࠿ᡃࡀࠎᥦ᱌ࠊ㛤Ⓨࡗ⾜ࢆ

ࡿ࠸࡚ 2 ࠋࡓࡁᐇド࡛ࢆᐇ⌧ᛶࡢᡭἲࡢࡘ  
 

ࡵ࡜ࡲࡵ࡜ࡲࡵ࡜ࡲࡵ࡜ࡲ .3  
ᡃࡣࠎ SSPS ࡜⾡㏦㟁ไᚚᢏࡢἼࣟࢡ࢖࣐ࡿࡅ࠾࡟

࡚ࡋ PAC ἲ࡜୪ิ໬ἲࢆᥦ᱌ࠊ㛤Ⓨࠊࡾ࠾࡚ࡋ௒ᅇ

ᡃࡣࠎ㏦㟁ไᚚᢏ⾡ࡢ㔜せ࡞ᛶ⬟࡛ࡿ࠶఩┦ไᚚ⢭ᗘ

ཬࡧฎ⌮᫬㛫࡟㛵࡚ࡋィ ヨ㦂࡚ࡗࡼ࡟࡜ࡇ࠺⾜ࢆᐇ

⌧ᛶࡢᐇドࢆᅗࠋࡓࡗ⤖ᯝ2ࠊ࡚ࡋ࡜ ࡟ࡶ࡜ᡭἲࡢࡘ

SSPS ఩┦ไᚚ⢭ᗘཬࠊࢀࡉ♧ࡀ࡜ࡇࡍࡓ‶ࢆせồ್ࡢ

ࡿࡍᐇドࢆᐇ⌧ᛶࡢሙྜࡓࡋ❧⊃࡚ࡋ㛵࡟ฎ⌮᫬㛫ࡧ

ࢀࡇࡓࡋᐇ᪋ࢆヨ㦂ホ౯࡟❧⊃ࡣ௒ᚋࠋࡓࡁ࡛ࡀ࡜ࡇ

ヨ㦂࡞⬟ྍࡀホ౯࡞ⓗྜ⥲࡚ࡋ㛵࡟⬟㏦㟁ไᚚᛶࡢࡽ

PACࠊࡋᐇ᪋ࢆ ἲཬࡧ୪ิ໬ἲࡢᐇ⌧ᛶࢆᐇドࡿࡍண

ᐃ࡛ࠋࡿ࠶  
 

4. ㅰ㎡ㅰ㎡ㅰ㎡ㅰ㎡  
ᮏ◊✲ࡣ⤒῭⏘ᴗ┬ࡢጤクዎ⣙࡚ࡋ࡜ᐇ᪋ࡶࡓࡋ

⾡Ἴ↓⥺㏦ཷ㟁ᢏࣟࢡ࢖࣐ࠊࡾࡓ࠶࡟ᐇ᪋ࠋࡿ࠶࡛ࡢ

ጤဨ఍ࡾࡼከ኱ࡈ࡞ᣦᑟࡈࠊពぢࠋࡓࡋࡲࡁࡔࡓ࠸ࢆ

ࠋࡍࡲࡋ⮴ឤㅰࡃ῝  
 

ᩥᩥᩥᩥ    ⊩⊩⊩⊩  
[1] Y.Ohata, and K.Hashimoto, “Study on software 

retrodirective system for Solar Power Satellite,” Proc. 

The 3rd International Symposium on Sustainable 

Energy System, pp.222, 2006 
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