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★クラウドネットワークロボット研究会（CNR）
専門委員長 今井倫太 副委員長 宮下敬宏・神原誠之
幹事 坂本大介・大澤博隆 幹事補佐 吉岡康介・小林優佳・松元崇裕

日時 10 月 30 日（金） 10：15～17：00
会場 やまと会議室（奈良市登大路町 36 番地大和ビル．近鉄奈良駅から東へ 100 m．奈良公園近く http://yamatobill.

jp/company.html#map1 坂本大介（東大））
議題 人との対話に注目したCNR及び一般
社会的関係
1．ロボットの応用に対する意見と批判的思考態度の関係─介護ロボット題材と大学生を対象とした探索的調査─

野村竜也（龍谷大）
2．対話ロボットの個性 ○谷田泰郎・高椋琴美（シナジーマーケティング）
3．ヒューマノイドロボットと人と社会の関係について─期待されることと期待されないこと─ 加納寛子（山形大）
午後 招待講演
4．〔招待講演〕 村田機械におけるサービスロボット開発 森口智規（ムラテック）
生活空間
5．移動式磁石を用いた卓上アクチュエーションシステム ○樋田基紘・蓮本諒介・尾形正泰・今井倫太（慶大）
6．肩乗りロボットの装着者の視線方向提示による遠隔操作性の検証

○渡邉 哲・尾形正泰・山本裕貴・今井倫太（慶大）
7．ロボットの意図を伝達を促進する陪席ロボットの振る舞い ○飯尾尊優・吉川雄一郎・石黒 浩（阪大）
ロボットサービス
8．インタラクションロボットサービスのためのクラウド型統合開発環境「R-env：連舞」

○松元崇裕・松村成宗・細淵貴司・望月崇由・吉川 博・山田智広（NTT）
9．テレ保育ロボット ChiCaRo と環境センサを利用した保育支援の試み

○塩見昌裕（ATR）・阿部香澄・裴 雅超・張 亭芸・池田成満・長井隆行（電通大）
10．A Considerate Controlling Model for Group Guiding Robot Using Integrated Artificial Potential Field

○Bin Zhang・Tomoaki Nakamura・Masahide Kaneko（UEC）


